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Для экспресс-контроля теоретических знаний и практических умений и навыков разработан универсальный программный комплекс и специализированные тесты, в которых может изменяться содержание и форма заданий.

Данная книга и электронный вариант практикума предназначены для преподавателей, они могут быть использованы для дистанционного обучения студентов и аспирантов и их самообучения.
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