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   Конференция проводилась в два этапа. Первый этап проходил 11-13 марта 2003 г. в Государственном научном центре Российской Федерации - ЦНИИ "Электроприбор" (С.-Петербург), второй - с 1 июня по 30 октября 2003 г. в Интернете на сайте ЦНИИ "Электроприбор". 
   В сборник включены доклады, рекомендованные к опубликованию оргкомитетом по результатам их обсуждения в Интернете, лекции ведущих ученых и ряд заметок призеров конференции и членов оргкомитета о тех конференциях, на которых они побывали в течение 2003 г.
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