Список победителей по секциям XXIV КМУ (2022)
	Место
	Фамилия, имя, отчество, докла
	Докладчик

	Секция 1 ТЕОРИЯ И СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ

	I место  
	К.А. Гордиевич (СПбГУ, С.-Петербург),
П.А. Коновалов (СПбГУ, ИПМаш РАН, С.-Петербург). Координация группы мобильных роботов при прохождении полосы препятствий в коридороподобной сцене
	Кирилл Александрович Гордиевич

	II  место  
	Н.В. Пак (СПбПУ Петра Великого, С.-Петербург). Многоцелевая цифровая стабилизация маятника Фуруты
	Нелли Вадимовна Пак

	Поощрение
	В.Г. Караулов, А.М. Грузликов (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Определение маршрута и скорости движения АНПА в задаче приведения к базовой станции
	Владислав Германович Караулов

	Секция 2 Вычислительные комплексы и системы

	I место  
	Е.Г. Литуненко, Ю.М. Скородумов, М.В. Толмачева (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург), Р.Л. Крючков (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Энергоэффективное планирование информационных обменов в сети автономных необитаемых подводных аппаратов
	Елизавета Геннадьевна Литуненко

	II  место  
	К.А. Насеткин (АО «Концерн «ЦНИИ Электроприбор», С.-Петербург). Комплексный подход к созданию радиационно-стойкой аппаратуры
	Константин Александрович Насеткин 



	Поощрение
	А.Е. Панарин (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург), Д.А. Мухин (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Мобильный гидроакустический имитатор морских целей
	Александр Евгеньевич Панарин 



	Секция 3 ТЕХНОЛОГИИ ИЗГОТОВЛЕНИЯ ПРИБОРОВ НАВИГАЦИИ

	I место  
	А.К. Батанов, А.В. Гаринков, А.А. Кузьмин, 
И.С. Пестерев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург). Разработка и применение широкополосного гидроакустического звукопоглощающего экрана
	Иван Сергеевич Пестерев 



	Поощрение
	Е.Э. Калугин, А.Б. Мухтубаев (Университет ИТМО, С.-Петербург). Исследование влияния герметизации стеклоприпоем на значение коэффициента поляризационной экстинкции в двулучепреломляющем оптическом волокне
	Евгений Эдуардович Калугин 



	Секция 4 обработка измерительной информации

	

	I место  
	В.В. Прокопович (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Модель траекторного сопровождения в гидроакустической станции
	Виталий Владимирович Прокопович



	II  место  
	В.А. Васильев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Отбраковка измерений гравиметра с двойной кварцевой упругой системой
	Владимир Андреевич Васильев



	II  место  
	Б.Х. Нгуен (Университет ИТМО, ИПМаш РАН, 
С.-Петербург). Управление многоканальными линейными объектами с гарантией нахождения регулируемых переменных в заданных множествах
	Ба Хю Нгуен 



	Поощрение
	А.М. Исаев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург). Сравнительный анализ субоптимальных алгоритмов оценивания при наличии нелинейности полиномиального типа в измерениях
	Алексей Михайлович Исаев



	Секция 5 Прикладные задачи навигации и управления движением

	I место  
	А.Ю. Толстоногов (ИПМТ ДВО РАН, г. Владивосток). Метод анализа эффективности движительно-рулевого комплекса подводного аппарата 
	Антон Юрьевич Толстоногов 



	II  место  
	М.С. Щербаков, С.А. Медведев (Самарский университет). Подход к поддержанию инспекционного движения с помощью одноимпульсной программы управления в условиях нормального поля притяжения Земли
	Святослав Андреевич Медведев 



	Поощрение
	В.В. Воробьев, К.Н. Калиничев, А.А. Шуркова (ТулГУ, Тула). Разработка методики динамических испытаний высокоточной системы управления движением
	Кирилл Николаевич Калиничев 



	Секция 6 Интегрированные инерциальные и спутниковые системы

	I место  
	К.С. Лельков (МАИ, Москва). Комплексная навигационная система наземного колёсного робота 
	Константин Сергеевич Лельков 



	Поощрение
	Д.В. Рылько, П.Н. Николаев (Самарский университет). Разработка бортового алгоритма определения ориентации наноспутника SamSat-ION
	Дмитрий Владимирович Рылько



	Секция 7 ИНЕРЦИАЛЬНЫЕ ЧУВСТВИТЕЛЬНЫЕ ЭЛЕМЕНТЫ

	I место  
	Д.Г. Гилев (ПГНИУ, ПАО «ПНППК», г. Пермь), 
В.В. Криштоп (ПГНИУ, ПНИПУ, ПАО «ПНППК», г. Пермь).  Метод аппроксимации резонансного пика для минимизации шума датчика угловой скорости
	Даниил Георгиевич Гилев 



	II место
	Н.В. Можгова (СПбПУ Петра Великого, С.-Петербург). Модель микромеханического модально-локализованного акселерометра с чувствительным элементом в виде балки с начальной погибью
	Надежда Вячеславовна Можгова 



	Поощрение
	В.В. Чалков, А.Н. Шевченко (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Исследование причин нестабильности масштабного коэффициента ядерного магнитного гироскопа
	Виктор Викторович Чалков 


	Секция 8 НАВИГАЦИЯ И УПРАВЛЕНИЕ ДВИЖЕНИЕМ В ШКОЛЬНЫХ ПРОЕКТАХ

	I место  
	А.В. Балакирский, К.А. Синцов (ПФМЛ № 239, 9 класс, С.-Петербург). RoboCupJunior Rescue Line на LEGO EV3
	Аркадий Владимирович Балакирский,
Кирилл Александрович Синцов


	I место  
	Г.Н. Филиппов (ПФМЛ № 239, С.-Петербург). Особенности алгоритма оптимального прохождения маршрута прототипом автономного надводного аппарата 
	Геннадий Николаевич Филиппов


	Секция 9 Приборы и системы навигации

	I место  


	Е.А. Попов (ООО «НПП «ИТЭЛМА», Москва), 
Г.Ю. Киряченко (АО «ЦНИИАГ», Москва), Ю.Г. Егоров (МГТУ им. Н.Э. Баумана, Москва). Исследование программ инвариантной калибровки векторного измерителя
	Евгений Александрович Попов 

 

	Поощрение
	В.П. Наумченко, П.А. Илюшин, Д.Г. Пикунов (Филиал АО «ЦЭНКИ» – «НИИ ПМ им. академика 
В.И. Кузнецова», Москва). Способ определения начальных углов ориентации инерциальных измерительных блоков
	Владислав Павлович Наумченко 

 


СУПЕРПРЕМИИ 

	АНФИНОГЕНОВА
	А.К. Батанов, А.В. Гаринков, А.А. Кузьмин, 
И.С. Пестерев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург). Разработка и применение широкополосного гидроакустического звукопоглощающего экрана
	Иван Сергеевич Пестерев



	ФаРМАКОВСКОГО
	Е.А. Попов (ООО «НПП «ИТЭЛМА», Москва), 
Г.Ю. Киряченко (АО «ЦНИИАГ», Москва), Ю.Г. Егоров (МГТУ им. Н.Э. Баумана, Москва). Исследование программ инвариантной калибровки векторного измерителя
	Евгений Александрович Попов

	НЕСЕНЮКА
	В.В. Прокопович (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Модель траекторного сопровождения в гидроакустической станции
	Виталий Владимирович Прокопович




Студенческие премии

	Е.Д. Иванова (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Влияние неортогональности силовых осей на движение электростатического гироскопа
	Елена Денисовна Иванова



	П.А. Коновалов, И.Ю. Широколобов (СПбГУ, 
С.-Петербург). Учебно-исследовательский стенд для апробации мультиагентных робототехнических систем на базе конструктора ТРИК
	Петр Алексеевич Коновалов 



	О.Ю. Черняева, А.Н. Никонов (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», 
С.-Петербург). Компьютерное моделирование автоматизированной системы управления технологическим процессом на базе симулятора промышленного логического контроллера
	Ольга Юрьевна Черняева 


	Д.А. Добриков, А.В. Шафранюк (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Программа имитации распространения сигналов гидроакустической связи
	Дмитрий Алексеевич Добриков 



	Э.Д. Чуряев, А.В. Большакова, Р.В. Шалымов, 
Ч.И. Нгуен (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», С.-Петербург). Алгоритм поиска коротких дефектов поверхности катания рельса по показаниям акселерометров с неэквидистантной пространственной записью
	Эдуард Дмитриевич Чуряев 



	А.А. Аристов, М.Е. Епринцев (ГУАП, С.-Петербург). Применение алгоритма «Efficient-Perspective-n-Points» при использовании оптического метода управления пространственной ориентацией микроспутников в группе
	Андрей Алексеевич Аристов 




