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ПЛАН РАБОТЫ КОНФЕРЕНЦИИ

	
	Аудитория,
комн. 214, корпус АДМ, 
II этаж
	Конференц-зал, 
корпус АДМ, 
IV этаж
	Демонстрационный зал, комн. 319, корпус АДМ, 
III этаж
	Зал ученого совета,
комн. 431, корпус А, 
IV этаж

	19.03.24, вторник
	 
	08:00-09:40 Регистрация
	 
	 

	
	
	09:40-10:00 Открытие
	
	

	
	
	10:00-10:45 Лекция
	
	

	
	 
	10:45-11:00 Перерыв
	 
	 

	
	11:00-13:00
2. Инерциальные чувствительные элементы
	11:00-13:00
1. Обработка измерительной информации
	11:00-13:00
3. Вычислительные комплексы и системы
	11:00-13:00
4. Технологии изготовления приборов навигации

	
	 
	13:00-13:20 Общее фото
	 
	 

	
	 
	13:20-14:20 Обед
	 
	 

	
	14:20-16:20
2. Инерциальные чувствительные элементы
	14:20-16:20
1. Обработка измерительной информации
	14:20-16:00
3. Вычислительные комплексы и системы
	14:20-16:40
5. Теория и системы управления

	
	16:20-16:40 Перерыв
	 
	 
	 

	
	16:40-18:00
2. Инерциальные чувствительные элементы
	 
	 
	 

	20.03.24, среда
	09:00-11:00
6. Приборы и системы навигации
	09:00-11:00
1. Обработка измерительной информации
	09:00-11:00
3. Вычислительные комплексы и системы
	09:00-13:45
7. Навигация и управление движением в школьных проектах

	
	 
	11:00-11:20 Перерыв
	 
	

	
	11:20-13:00

6. Приборы и системы навигации
	11:20-13:20

1. Обработка измерительной информации
	11:20-12:40
3. Вычислительные комплексы и системы
	

	
	 
	13:20-14:20 Обед
	 
	

	
	 
	14:20-15:05 Лекция 
	 
	

	
	 
	15:05-15:30 Перерыв
	 
	 

	
	 
	 
	 
	15:30-17:30
Круглый стол
при поддержке секции
МОО «АНУД»

	21.03.24, четверг
	09:00-10:40
8. Прикладные задачи навигации и управления движением
	09:00-11:00
9. Беспилотный транспорт и робототехнические системы
	 
	09:00-11:00
10. Интегрированные инерциальные и спутниковые системы

	
	 
	11:00-11:20 Перерыв
	 
	 

	
	11:20-12:40
8. Прикладные задачи навигации и управления движением
	11:20-12:00
9. Беспилотный транспорт и робототехнические системы
	 
	11:20-12:40
10. Интегрированные инерциальные и спутниковые системы

	
	 
	12:40-13:40 Обед
	 
	 

	
	 

 
	13:40-14:25 Лекция 
	 

 
	 

 

	
	
	14:25-14:40 Перерыв
	
	

	
	
	14:40-15:40 Подведение итогов
	
	

	
	
	15:40-16:00 Закрытие
	
	

	
	
	16:00 Фуршет
	
	


П Р И Г Л А Ш Е Н Н Ы Е   Л Е К Т О Р Ы
XXVI КОНФЕРЕНЦИИ МОЛОДЫХ УЧЕНЫХ
«Навигация и управление движением»
с международным участием
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	19 марта, 10:00-10:45
Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж

Лекция. Слуховой интерфейс в управлении техникой.
Главный научный сотрудник ИП РАН,
д.п.н. В.Н. Носуленко
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	20 марта, 14:20-15:05
Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж

Лекция. Современное состояние лазерной гироскопии.
Заведующий кафедрой лазерных измерительных и навигационных систем СПбГЭТУ «ЛЭТИ», 
действительный член МОО «АНУД»,
д.т.н., проф. Ю.В. Филатов
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	20 марта, 15:30-17:30
Зал ученого совета, комн. 431, корпус А, IV этаж

Круглый стол. К 300-летию РАН. Будущее автономной навигации. Беседа с академиком.
Научный руководитель АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», президент МОО «АНУД», 
д.т.н., проф., академик РАН  В.Г. Пешехонов
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	21 марта, 13:40-14:25
Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж

Лекция. История адаптивного управления и машинного обучения.
Заведующий лабораторией ИПМаш РАН, 
д.т.н., проф. А.Л. Фрадков


П Р О Г Р А М М А
XXVI КОНФЕРЕНЦИИ МОЛОДЫХ УЧЕНЫХ
«Навигация и управление движением»
с международным участием
	19 марта, вторник
Конференц-зал,
корпус АДМ, IV этаж


	08:00-09:40
	Регистрация участников конференции

	09:40-10:00
	Открытие конференции

	[image: image5.jpg]



	Председатель Программного комитета конференции, вице-президент МОО «АНУД» д.т.н., проф., чл.-корр. РАН
О.А. Степанов (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург)
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	Приветственное слово

Научный руководитель АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», президент МОО «АНУД» 
д.т.н., проф., академик РАН  В.Г. Пешехонов 

	10:00-10:45
	Лекция
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	Слуховой интерфейс в управлении техникой.
д.п.н. В.Н. Носуленко (ИП РАН, Москва)

	10:45-11:00
	П е р е р ы в (чай, кофе)


	19 марта, вторник
Конференц-зал,
корпус АДМ, IV этаж

	Секция 1. ОБРАБОТКА ИЗМЕРИТЕЛЬНОЙ ИНФОРМАЦИИ

	Руководители:
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	Член секции молодых ученых МОО «АНУД» 
к.т.н. А.В. Моторин
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»,
Университет ИТМО,
С.-Петербург)
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	к.т.н. А.Б. Торопов 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)

	11:00-11:20
	1. Д.А. Гонтарь (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург), Е.В. Драницына, А.В. Моторин 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Сравнительный анализ методов идентификации параметров стохастических составляющих модели погрешностей инерциальных датчиков

	11:20-11:40
	2. Е.А. Жирков (РГРТУ, Рязань). Исследование алгоритмов обнаружения маневра в задачах лазерной гироскопии

	11:40-12:00
	3. А.В. Рыбалко (ИПМаш РАН, СПбГУ, С.-Петербург), А.Р. Сагатдинов (СПбГУ, С.-Петербург). Моделирование вызванных потенциалов, связанных с движением, 
с помощью идентификации модели ФитцХью-Нагумо

	12:00-12:20
	4. Н.В. Михальков (Университет ИТМО, С.-Петербург). Особенности практического применения метода динамического расширения регрессора и смешивания в задачах оценивания параметров

	12:20-12:40
	5. И.Р. Гогорев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», СПбГЭТУ «ЛЭТИ», С.-Петербург), М.Д. Кузнецова (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Синтез алгоритма оценивания состояний асинхронного электропривода в форме фильтра Калмана

	12:40-13:00
	6. О.В. Оськина (Университет ИТМО, С.-Петербург). Адаптивная оценка вектора состояния линейной нестационарной системы с мультисинусоидальным возмущением и запаздыванием по выходу
Доклад представляется в режиме web-конференции

	13:00-13:20
	Фотографирование участников конференции 

	13:20-14:20
	О б е д

	Руководители:
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	к.т.н. А.Б. Торопов 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)
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	А.М. Исаев 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО,
С.-Петербург)

	14:20-14:40
	7. А.М. Исаев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Коррентропийный обобщенный фильтр Калмана при решении задачи навигации группы АНПА в условиях негауссовости погрешностей измерений

	14:40-15:00
	8. В.В. Богомолов (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Определение координат автономного необитаемого подводного аппарата с одновременной обработкой гидроакустических дальномерных измерений в прямом и обратном времени и разрешением неоднозначности при использовании двух маяков

	15:00-15:20
	9. В.А. Смирнов, Г.А. Максимов, А.Г. Григорьев, 
З.А. Корольков, В.Н. Коновалов, В.А. Ларичев, 
Д.Н. Лесонен (АО «АКИН», Москва). Акустическая система навигации судов в акватории порта

	15:20-15:40
	10. О.О. Юферева (ИММ УрО РАН, Екатеринбург). Построение непрерывных фильтров взаимодействующих частиц при дискретных наблюдениях, распределенных по Пуассону

	15:40-16:00
	11. А.В. Копосов, А.А. Катричева (СПбГУ ГА 
им. А.А. Новикова, С.-Петербург). Сравнение точности определения местоположения воздушного судна дальномерным и разностно-дальномерным методами на маршруте зональной навигации

	16:00-16:20
	12. И.А. Лень (СПбГУ, С.-Петербург). Метод знако-возмущенных сумм, модифицированный для решения задачи фильтрации нерегулярных (почти произвольных) шумов


	20 марта, среда
Конференц-зал,
корпус АДМ, IV этаж

	Секция 1. Обработка измерительной информации
(продолжение)

	Руководители:

	[image: image12.jpg]



	Член секции молодых ученых МОО «АНУД» 
к.т.н. А.В. Шафранюк
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»,
Университет ИТМО,
С.-Петербург)
	[image: image13.png]



	В.С. Быкова 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)

	09:00-09:20
	13. И.А. Бехлер (ТулГУ, г. Тула). Метод коррекции перспективных искажений изображений подстилающей поверхности, полученных с летательного аппарата

	09:20-09:40
	14. М.Д. Тумаев, Д.А. Ивченков (ПАО «МИЭА», Москва). О прогнозной модели ветра на маршруте воздушного судна

	09:40-10:00
	15. Е.А. Афанасьева, И.А. Бехлер (ТулГУ, г. Тула). 
Метод слежения за небесными телами на основе пороговой обработки изображений и дифференциального алгоритма Лукаса-Канаде

	10:00-10:20
	16. М.С. Иванов (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Анализ предельно достижимой точности нерекуррентного алгоритма в задаче траекторного слежения по измерениям пеленга

	10:20-10:40
	17. О.Ю. Триполец (ГУМРФ им. адм. С.О. Макарова, 
С.-Петербург). Оптимизация маневров расхождения двух безэкипажных судов в компьютерной среде Matlab

	10:40-11:00
	18. В.Г. Караулов (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Оценка нижней границы Крамера-Рао для задачи позиционирования и определения углов ориентации АНПА относительно стационарной посадочной платформы

	11:00-11:20
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	Руководители:
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	Действительный член МОО «АНУД» 
к.т.н. Ю.А. Литвиненко
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»,
Университет ИТМО,
С.-Петербург)
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	А.М. Исаев 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО,
С.-Петербург)

	11:20-11:40
	19. М.А. Пономарева (Самарский университет). Сравнение детерминированных и статистических алгоритмов определения ориентации космического аппарата

	11:40-12:00
	20. Р.Д. Щенин, Д.С. Абакшин (ПАО «ПНППК», 
г. Пермь). Применение комплементарного фильтра для оценивания углов наклона беспилотного летательного аппарата

	12:00-12:20
	21. Д.С. Стрельцов (ТулГУ, г. Тула). Сравнительный анализ фильтра Маджвика с классическим комплементарным фильтром

	12:20-12:40
	22. А.M. Сергеев (ПАО «ПНППК», г. Пермь). Сравнение методов комплексирования и демпфирования инерциальной навигационной системы по данным лага

	12:40-13:00
	23. М.Д. Кузнецова, Д.В. Антонов (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург) И.Р. Гогорев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», СПбГЭТУ «ЛЭТИ», С.-Петербург). Использование фильтра Калмана в системе стабилизации оси оптической глиссады

	13:00-13:20
	24. А.М. Исаев, Ю.А. Литвиненко (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Вычисление потенциальной точности решения задачи автономной начальной выставки корабельной навигационной системы в условиях качки

	13:20-14:20
	О б е д

	14:20-15:05
	Лекция
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	Современное состояние лазерной гироскопии.
Действительный член МОО «АНУД», д.т.н., проф. Ю.В. Филатов (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», С.-Петербург)

	15:05-15:30
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	15:30-17:30
	Круглый стол при поддержке секции молодых ученых МОО «АНУД» (см. стр. 29)
(Зал ученого совета, комн. 431, корпус А, IV этаж)


	19 марта, вторник
Аудитория, комн. 214,
корпус АДМ, II этаж

	Секция 2. ИНЕРЦИАЛЬНЫЕ ЧУВСТВИТЕЛЬНЫЕ ЭЛЕМЕНТЫ

	Руководители:
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	к.т.н. В.Г. Розенцвейн
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)
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	А.В. Стяжкина
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)

	11:00-11:20
	25. С.А. Волобуев, Е.А. Якушина (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Исследование погрешностей макета наклономера на базе маятникового компенсационного акселерометра

	11:20-11:40
	26. М.А. Сорвина, А.С. Кукаев (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», 
С.-Петербург). Методы подключения концентрического чувствительного элемента микроакселерометра на поверхностных акустических волнах

	11:40-12:00
	27. В.Д. Костенко, М.А. Барулина (ИПТМУ РАН, СГУ им. Н.Г. Чернышевского, г. Саратов, ПГНИУ, г. Пермь). Конструктивная схема комбинированного «стекло-эластомер» микромеханического акселерометра

	12:00-12:20
	28. А.О. Солдатова, А.В. Полянский, Ф.В. Денисов, 
Р.С. Пальков (Филиал АО «НПЦАП» - ПО «Корпус», 
г. Саратов). Метод измерения резонансной частоты пьезоэлектрического акселерометра с использованием логического измерителя моментов определения нуля

	12:20-12:40
	29. Е.А. Алатырев (СГТУ им. Гагарина Ю.А., г. Саратов). Анализ динамических характеристик поплавкового датчика угловой скорости средней точности как системы автоматического управления

	12:40-13:00
	30. К.Д. Диновецкий (СГТУ им. Гагарина Ю.А., г. Саратов). Анализ динамических характеристик прецизионного кварцевого маятникового акселерометра как системы автоматического управления

	13:00-13:20
	Фотографирование участников конференции 
     (Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж)

	13:20-14:20
	О б е д

	Руководители:

	[image: image19.png]



	Действительный член МОО «АНУД» 
д.т.н., проф. 
Ю.В. Филатов 
(СПбГЭТУ «ЛЭТИ», 
С.-Петербург)
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	В.В. Чалков 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)

	14:20-14:40
	31. Л.Е. Кочегизова, А.С. Малюгин, Д.И. Мартыненко, С.В. Фетисов (АО «ИТТ», г. Раменское). Оптимизация алгоритма разгона твердотельного волнового гироскопа

	14:40-15:00
	32. А.П. Чапурский, Е.Д. Усков (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург), М.И. Евстифеев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Проблемы миниатюризации волоконно-оптического гироскопа

	15:00-15:20
	33. Е.Д. Усков, А.А. Унтилов, А.П. Чапурский 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Особенности моделирования напряженно-деформированного состояния оптического волокна

	15:20-15:40
	34. Д.А.Гонтарь (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург), Е.Н.Климова (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Анализ чувствительности катушки волоконно-оптического гироскопа к воздействию осевого магнитного поля

	15:40-16:00
	35. М.А. Белоусов, А.И. Кривошеев (ПАО «ПНППК», 
г. Пермь). Оценка температурной стабильности баланса мощностей в волоконно-оптическом гироскопе с компенсацией избыточного шума интенсивности источника излучения

	16:00-16:20
	36. А.Е. Морозов (ПАО «ПНППК», г. Пермь). Методика автоматического расчета погрешности волоконно-оптического гироскопа типа «зона нечувствительности»

	16:20-16:40
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	16:40-17:00
	37. А.Р. Покровская, Е.А. Полукеев, Ю.Ю. Брославец, Е.И. Хисматулина (МФТИ, г. Долгопрудный). Магнитная чувствительность четырехчастотного зеемановского лазерного гироскопа

	17:00-17:20
	38. А.С. Завитаев, М.И. Евстифеев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Влияние смещений оптических элементов на характеристики квантового датчика вращения

	17:20-17:40
	39. А.Н. Шевченко, В.В. Чалков (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Метод настройки параметрической модуляции магнитометрической системы квантового датчика вращения

	17:40-18:00
	40. И.И. Столяров (АО «Обуховский завод», 
С.-Петербург). Метод автоматической регулировки мощности сигнала возбуждения с периодической калибровкой в квантовых стандартах частоты


	19 марта, вторник
Демонстрационный зал, комн. 319,
корпус АДМ, III этаж

	Секция 3. вычислительные комплексы и системы

	Руководители:
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	Действительный член МОО «АНУД» 
к.т.н. А.М. Грузликов
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)
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	Е.Г. Литуненко 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)

	11:00-11:20
	41. В.В. Антипов, А.Е. Панарин, А.М. Грузликов 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Алгоритмы назначения для задач траекторного сопровождения морских объектов

	11:20-11:40
	42. В.В. Антипов, А.П. Павлов, В.С. Тюльников 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Судовая система обмена данными – АИС/АСОД

	11:40-12:00
	43. А.П. Беспалов (ГУМРФ им. адм. С.О. Макарова, 
С.-Петербург). Некоторые проблемы использования систем определения местоположения судов на внутренних водных путях

	12:00-12:20
	44. С.Д. Виленский, И.Р. Петрыкина, Г.А. Закирова, Д.П. Посевин (МГТУ им. Н.Э. Баумана, Москва) Мобильное приложение сбора и обработки данных программно определяемой радиосистемы

	12:20-12:40
	45. В.С. Тюльников, А.М. Грузликов (АО Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Фреймворк для планирования заданий в распределенных системах реального времени типа flow-shop

	12:40-13:00
	46. А.Ю. Федоринов (ГУАП, С.-Петербург). Усовершенствование методов моделирования групповых полетов малых космических аппаратов в среде Matlab Simulink

	13:00-13:20
	Фотографирование участников конференции 
     (Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж)

	13:20-14:20
	О б е д

	Руководители:
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	Действительный член МОО «АНУД» 
к.т.н. А.М. Грузликов
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)
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	Член секции молодых ученых МОО «АНУД» 
к.т.н. 
Ю.М. Скородумов
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)

	14:20-14:40
	47. Е.Г. Литуненко (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Результаты апробации субоптимальных алгоритмов информационных обменов в гидроакустической сети на имитационной модели

	14:40-15:00
	48. Е.С. Земляный, М.В. Тектов (АО «РПКБ», 
г. Раменское). Технология разработки кворум-элемента для дважды резервируемых систем и датчиков

	15:00-15:20
	49. Е.В. Лукоянов, Е.В.Драницына (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Сравнение методов обнаружения отказов БИНС при использовании тройного резервирования

	15:20-15:40
	50. В.С. Быкова (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Описание автоматизированной системы информационной поддержки оператора автономного необитаемого подводного аппарата

	15:40-16:00
	51. Н.С. Агеева, С.А. Агеев, А.В. Сагитов (ГУМРФ им. адм. С.О. Макарова, С.-Петербург). Метод и алгоритмы системы оперативной поддержки принятия решений для управления техническим состоянием судового комплекса связи


	20 марта, среда
Демонстрационный зал, комн. 319,
корпус АДМ, III этаж

	Секция 3. вычислительные комплексы и системы
(продолжение)

	Руководители:
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	Член секции молодых ученых МОО «АНУД» 
к.т.н. О.В. Зайцев
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО,
С.-Петербург)
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	Член секции молодых ученых МОО «АНУД» 
к.т.н. Е.В. Лукоянов
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО,
С.-Петербург)

	09:00-09:20
	52. И.А. Смирнов (ЦНИИХМ, Москва). Методы машинного обучения как перспективный способ решения навигационных задач автономных необитаемых подводных аппаратов

	09:20-09:40
	53. Ю.Л. Сиек, А.Н. Борисов, М.А. Борисова (СПбГМТУ, С.-Петербург). Анализ точности нейросетевого эмулятора динамики автономного необитаемого подводного аппарата

	09:40-10:00
	54. Е.В. Лукоянов, О.В. Зайцев, Д.В. Антонов 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Классификация отказов инерциальной навигационной системы с помощью графовых нейронных сетей

	10:00-10:20
	55. Р.Л. Крючков (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», СПбГЭТУ «ЛЭТИ», С.-Петербург), 
О.В. Зайцев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Диагностика инерциальных навигационных систем с использованием методов машинного обучения

	10:20-10:40
	56. И.Б. Ободков, С.В. Козик (ГУМРФ им. адм. 
С.О. Макарова, С.-Петербург). Применение нейросетей для создания математических моделей оценки работоспособности членов экипажей морских судов

	10:40-11:00
	57. С.А. Герасимов (ГУАП, С.-Петербург), С.В. Козик (ГУМРФ им. адм. С.О. Макарова, С.-Петербург). 
Редукция нейронной сети без вмешательства в ее структуру и методику обучения

	11:00-11:20
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	11:20-11:40
	58. Т.С. Хорев (МАИ, Москва). Методика фотомониторинга дефектов наружной поверхности воздушного судна на его стоянке гетерогенной группой роботов с использованием нейросети классификатора

	11:40-12:00
	59. С.В. Окуньков (ИПТМУ РАН, СГУ им. Н.Г. Чернышевского, г. Саратов). Влияние синтетических данных на результат классификации цветных изображений

	12:00-12:20
	60. И.В. Улитин (ИПТМУ РАН, СГУ 
им. Н.Г. Чернышевского, г. Саратов), В.И. Колпак (ИЗМИРАН, г. Троицк, ИКИ РАН, Москва). Проблемы классификации мультивариативного временного ряда на примере задачи детекции аврорального километрового излучения

	12:20-12:40
	61.  К.О. Костиков, А.Н. Исмаилов, Е.В. Зайковская, М.А. Пехова, И.П. Иванов, Д.П. Посевин (МГТУ 
им. Н.Э. Баумана, Москва). Применение жестовых интерфейсов для управления объектами виртуальной реальности

	13:20-14:20
	О б е д

	14:20-15:05
	Лекция (см. стр. 12)
(Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж)

	15:05-15:30
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	15:30-17:30
	Круглый стол при поддержке секции молодых ученых МОО «АНУД» (см. стр. 29)
(Зал ученого совета, комн. 431, корпус А, IV этаж)


	19 марта, вторник
Зал ученого совета, комн. 431,
корпус А, IV этаж

	Секция 4. ТЕХНОЛОГИИ ИЗГОТОВЛЕНИЯ ПРИБОРОВ НАВИГАЦИИ

	Руководители:
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	к.т.н. Ю.С. Андреев
(Университет ИТМО, 
С.-Петербург)
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	Е.Н. Климова
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»,
Университет ИТМО, 
С.-Петербург)

	11:00-11:20
	62. М.А. Власова (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Разработка магнитного экрана установки для определения параметров газовых ячеек

	11:20-11:40
	63. П.В. Шептухин (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», СПбГЭТУ «ЛЭТИ», С.-Петербург), 
А.Н. Шевченко (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Сравнение методов определения постоянной релаксации поперечной намагниченности 
в системе Mx магнитометра

	11:40-12:00
	64. Т.В. Басова, Ю.С. Андреев (Университет ИТМО, 
С.-Петербург). Метод операционного контроля режущего инструмента и обрабатываемых заготовок в условиях гибких производственных систем
Доклад представляется в режиме web-конференции

	12:00-12:20
	65. А.А. Рыжая (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Формирование структурированного света с использованием ретрорефлекторов

	12:20-12:40
	66. Д.В. Глита (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Метод измерения длины биений ортогональных мод в световодах, сохраняющих поляризацию излучения

	12:40-13:00
	67. Д.Д. Шурмелев (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, С.-Петербург). Результаты моделирования деталей бесплатформенной инерциальной навигационной системы на волоконно-оптический гироскоп для изготовления аддитивным способом

	13:00-13:20
	Фотографирование участников конференции 
     (Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж)

	13:20-14:20
	О б е д


	19 марта, вторник
Зал ученого совета, комн. 431,
корпус А, IV этаж

	Секция 5. Теория и Системы управления

	Руководители:
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	к.т.н. А.В. Лопарев
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
Университет ИТМО,
С.-Петербург)
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	В.Г. Караулов 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО,
С.-Петербург)

	14:20-14:40
	68. Н.А. Мирошников (СПбПУ Петра Великого, 
С.-Петербург). Угол наклона удерживающего троса щебнеукладывающей баржи

	14:40-15:00
	69. А.С. Томилова (СПбГУ, С.-Петербург). Синтез закона управления колесным роботом с использованием метода оптимального демпфирования

	15:00-15:20
	70. Б.Х. Нгуен, С.К. Нгуен (ИПМаш РАН, Университет ИТМО, С.-Петербург). Управление на базе наблюдателя нелинейными системами с гарантией заданного качества регулирования
Доклад представляется в режиме web-конференции

	15:20-15:40
	71. Т.Д. Данг (Университет ИТМО, С.-Петербург). Алгоритм управления нелинейными объектами с запаздыванием в канале управления
Доклад представляется в режиме web-конференции

	15:40-16:00
	72. А. Чуйко (Самарский университет). Анализ хаотических режимов возмущенного движения твердых тел при действии кусочно-непрерывных возмущений 
Доклад представляется в режиме web-конференции

	16:00-16:20
	73. В.Г. Положай, А.Н. Никонов (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», 
С.-Петербург). Адаптивное управление по выходу процессом торможения в условиях нестационарной силы сцепления

	16:20-16:40
	74. В.А. Дмитриев, М.Я. Марусина (Университет ИТМО, С.-Петербург). Оптимизация процесса построения модели бонд-графа систем с множеством тел


	20 марта, среда
Аудитория, комн. 214,
корпус АДМ, II этаж

	Секция 6. ПРИБОРЫ И СИСТЕМЫ НАВИГАЦИИ

	Руководители:
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	к.т.н. Е.В. Драницына
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
Университет ИТМО,
С.-Петербург)
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	Д.А. Гонтарь
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)

	09:00-09:20
	75. С.М. Тарасов, В.В. Цодокова (АО «Концерн «ЦНИИ Электроприбор», С.-Петербург). Сравнительный анализ способов определения азимута наземного ориентира автоматизированным астрономическим прибором

	09:20-09:40
	76. Е.Д. Иванова (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Оценка влияния динамических воздействий на характеристики оптического прибора сопровождения

	09:40-10:00
	77. Л.В. Водичева, Я.С. Савельева (НПО автоматики, Екатеринбург). Автономная прецизионная начальная выставка платформенной инерциальной навигационной системы

	10:00-10:20
	78. Л.В. Водичева, А.Д. Крайнова (НПО автоматики, Екатеринбург). Особенности начальной выставки платформенной ИНС на базе гироскопических интеграторов линейного ускорения

	10:20-10:40
	79. М.Д. Жилинский (РГРТУ, г. Рязань). Повышение точности начальной выставки бортовой инерциальной навигационной системы летательных аппаратов при воздействии мультигармонической коррелированной помехи

	10:40-11:00
	80. С.П. Аблясова (МГУ, Москва). Моделирование пролета через полюс: использование квазикоординат и квазиуглов ориентации

	11:00-11:20
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	Руководители:
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	к.т.н. Т.В. Падерина
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»,
С.-Петербург)
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	Е.Д. Усков
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)

	11:20-11:40
	81. А.А. Белаш, И.Ю. Волошин (АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», С.-Петербург). Опыт разработки магнитного курсоуказателя

	11:40-12:00
	82. А.Н. Пушкин, Р.М. Антонов, А.В. Некрасов 
(АО «ИТТ», г. Раменское). Одометр на основе микромеханических датчиков

	12:00-12:20
	83. А.Р. Хаустова (ГУАП, С.-Петербург). Aнализ требований к бесплатформенным инерциальным системам для радиолокационных систем наблюдения беспилотных летательных аппаратов

	12:20-12:40
	84. А.А. Назаров (Донской государственный технический университет, г. Ростов-на-Дону). Моделирование инерциальной измерительной системы беспилотной сельскохозяйственной платформы с использованием программного пакета Matlab

	12:40-13:00
	85. Н.Д. Богданов, А.Е. Морозов (ПАО «ПНППК», г. Пермь). Компенсация смещения центров чувствительных масс акселерометров друг относительно друга в инерциальной навигационной системе

	13:20-14:20
	О б е д

	14:20-15:05
	Лекция (см. стр. 12)
(Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж)

	15:05-15:30
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	15:30-17:30
	Круглый стол при поддержке секции молодых ученых МОО «АНУД» (см. стр. 29)
(Зал ученого совета, комн. 43,1 корпус А, IV этаж)


	20 марта, среда
Зал ученого совета, комн. 431,
корпус А, IV этаж

	Секция 7. Навигация и управление движением 
в школьных проектах

	Руководители:
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	к.т.н. О.О. Белова
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»,
С.-Петербург)
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	М.А. Власова 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО,
С.-Петербург)

	09:00-9:10
	Фотографирование участников секции

	09:10-9:20
	86. А.А. Короткина (СОШ №113, С.-Петербург). 
Создание геометрии оптоволокна с использованием программного обеспечения Freecad

	09:20-9:30
	87. Г.В. Пластинин (Лицей №344, С.-Петербург). Построение трехмерной физической модели оптического волокна

	09:30-09:40
	88. Ф.Ю. Шаповалов, К.А. Жихарев (Лицей №344, 
С.-Петербург). Создание сетки на трехмерной модели волокна световода из кварцевого стекла методом 
конечных элементов

	09:40-09:50
	89. М.А. Фёдоров (СОШ №113, С.-Петербург). Анализ расчета напряженно-деформированного оптоволокна на основе кварцевого стекла

	09:50-10:00
	90. Л.А. Рогозев (СОШ №113, С.-Петербург). Анализ остывания преформы и расчет напряженно-деформированного состояния оптоволокна

	10:00-10:10
	91. Е.П. Нечаев (Лицей №344, С.-Петербург). 
Создание программы для расчета оптических характеристик

	10:10-10:20
	92. Е.А. Макарова (СОШ №113, С.-Петербург). Обработка результатов расчета в ходе моделирования оптоволокна

	10:20-10:35
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	Руководители:
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	к.т.н. С.А. Чепинский
(Университет ИТМО, 
С.-Петербург)
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	Д.С. Малевич  
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, 
С.-Петербург)

	10:35-10:45
	93. А.С. Салтыков (Гимназия №446, С.-Петербург). Разработка пользовательского интерфейса приложения «Мобильный секстант»

	10:45-10:55
	94. М.А. Олейников (Гимназия №402, С.-Петербург). Разработка алгоритма определения местоположения пользователя по Солнцу с помощью датчиков и камеры мобильного телефона

	10:55-11:05
	95. С.А. Канунникова (Гимназия №402, С.-Петербург). Разработка методики съемки светил и прогнозирование движения Солнца для приложения «Мобильный секстант»

	11:05-11:15
	96. И.Ю. Аврамец (Гимназия №402, С.-Петербург). Алгоритм определения местоположения Солнца по снимку камеры смартфона

	11:15-11:25
	97. А.О. Петрова (Гимназия №402, С.-Петербург). Разработка алгоритма определения местоположения по фотоснимку Луны и показаниям датчиков мобильного телефона

	11:25-11:35
	98. А.П. Остапенко (Гимназия №402, С.-Петербург). Разработка прототипа пользовательского интерфейса приложения для навигации по видимым светилам

	11:35-11:45
	99.  С.Е. Зуева (СОШ №113, С.-Петербург). 
Расчет изобарно-изотермического потенциала реакций образования оксидов компонентов сплава при лазерном маркировании

	11:45-11:55
	100. И.В. Скепко (СОШ №113, С.-Петербург). Разработка программы для создания рисунка методом лазерного маркирования и планирование эксперимента методом Бокса-Уилсона

	11:55-12:05
	101.  Ф.А. Щетинин (СОШ №113, С.-Петербург). Разработка программы для осуществления регрессионного анализа полученных экспериментальных данных

	12:05-12:15
	102.  А.Д. Шаповалов (СОШ №113, С.-Петербург). Описание алгоритма проектирования нейросети для подбора параметров при лазерном маркировании

	12:15-12:35
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	Руководители:
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	к.т.н. 
В.П. Золотаревич
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, 
С.-Петербург)
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	М.А. Власова  
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, 
С.-Петербург)

	12:35-12:45
	103.  К.В.Гриценко, В.А. Абикенова (БПШ КТиУ Университет ИТМО, С.-Петербург). Создание планетохода для исследований космических тел

	12:45-12:55
	104.  К.В.Гриценко, Г.И. Сафин (БПШ КТиУ Университет ИТМО, С.-Петербург). Управление движением мобильного робота на базе радиомодуля NRF24LO1

	12:55-13:05
	105. С.Е. Пугин (СОШ №350, С.-Петербург). 
Расчет времени оптимального прохождения автомобилем гоночной трассы. Визуализация прохождения ее участков

	13:05-13:15
	106. Т.С. Нагорская, М.Г. Еремихина, А.П. Быков (Школа №1517, Москва). Разработка децентрализованной сети автономных гидрофизических профилирующих зондов для системы оперативной океанологии
Доклад представляется в режиме web-конференции

	13:15-13:25
	107. М.А. Чудакова, А.Н. Кузнецов (Школа №1517, Москва). Разработка и исследование необитаемого подводного аппарата как перспективного средства для автономного выполнения поисковых, осмотровых и исследовательских миссий
Доклад представляется в режиме web-конференции

	13:25-13:35
	108. И.А. Хачатуров, К.С. Галочкин, А.Г. Кудрявцев, Г.М. Шабанов (Школа №1517, Москва). Разработка гибридной системы управления на примере двухсредного надводно-подводного дрона
Доклад представляется в режиме web-конференции

	13:35-13:45
	109. М.С. Шелаева, В.Е. Зирко (МБОУ ДО «ДДТ» г. Реутов). Прототип бионического робота-сколопендры
Доклад представляется в режиме web-конференции

	13:45-14:20
	Э к с к у р с и я 
в музей  АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор» 

	14:20-15:00
	П о д в е д е н и е   и т о г о в   с е к ц и и 
(музей АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», V этаж)


	20 марта, среда
Зал ученого совета, комн. 431,
корпус А, IV этаж


	КРУГЛЫЙ СТОЛ ПРИ ПОДДЕРЖКЕ 
секции молодых ученых
Международной Общественной организации 
«Академия навигации и управления движением» 

	Руководители:
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	Действительный член МОО «АНУД» 
к.т.н. Ю.А. Литвиненко 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»,  Университет ИТМО, 
С.-Петербург)
	[image: image42.jpg]



	Член секции молодых ученых МОО «АНУД» 
к.т.н. А.В. Моторин
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»,
Университет ИТМО,
С.-Петербург)

	

	15:30-17:30
	К 300-летию Российской академии наук. Будущее автономной навигации. Беседа с академиком.
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	Научный руководитель АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», президент МОО «АНУД» 
д.т.н., проф., академик РАН  В.Г. Пешехонов


	21 марта, четверг
Аудитория, комн. 214,
корпус АДМ, II этаж

	Секция 8. ПРИКЛАДНЫЕ ЗАДАЧИ НАВИГАЦИИ И УПРАВЛЕНИЯ ДВИЖЕНИЕМ

	Руководители:
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	к.т.н. С.Ю. Шевченко
(СПбГЭТУ «ЛЭТИ»,
С.-Петербург)
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	С.М. Тарасов
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»,
С.-Петербург)

	09:00-09:20
	110. Д.Д. Тришина (Университет ИТМО, С-Петербург). Исследование и расчет панорамного объектива для машинного зрения 

	09:20-09:40
	111. А.А. Прутько (ПАО «РКК «Энергия», г. Королёв). Внедрение оптимальных по расходу топлива разворотов Международной космической станции в штатную эксплуатацию

	09:40-10:00
	112. Е.С. Земляный (АО «РПКБ», г. Раменское), 
К.А. Кравцов (ЛИИ им. М.М. Громова, г. Жуковский). Решение задачи навигации с минимальным набором датчиков

	10:00-10:20
	113. А.В. Дроздова, И.А. Сакун, М.Д. Самароков, 
Т.В. Тюлькина, Д.Б. Попов, А.Ю. Аксенов (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», С.-Петербург). Влияние различных факторов на анализ кинетических данных стабилометрии

	10:20-10:40
	114. П.П. Удалов, И.А. Попов (СПбПУ Петра Великого, С.-Петербург). Статическая устойчивость проводящего кольца в электромагнитном поле двух катушек индуктивности

	11:00-11:20
	П е р е р ы в (чай, кофе)


	Руководители:
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	к.т.н. И.В. Семенов
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)
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	Д.В. Антонов
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
Университет ИТМО,
С.-Петербург)

	11:20-11:40
	115. Ляо Дучжэшэн (Университет ИТМО, С.-Петербург, Россия). A Psychological Comfort Based Robot Behavior Modeling Approach and Its Application in Social Navigation 
Доклад представляется в режиме web-конференции

	11:40-12:00
	116. Е.Д. Федорова, Е.А. Депутатова (СГТУ 
им. Гагарина Ю.А., Филиал АО «НПЦАП» - «ПО «Корпус», г. Саратов). Прецизионный поворотный стенд с инерциальными чувствительными элементами, находящимися в режиме «самоконтроля», для поверки измерителей угловой скорости навигационного класса точности

	12:00-12:20
	117. В.А. Лазарев, П.А. Иванов, А.Д. Усков (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», С.-Петербург). Способ оценки внутриоборотной нестабильности скорости вращения осей моделирующего поворотного стенда

	12:20-12:40
	118.  О.Н. Мальцева (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», НИЛ «СЗМД», С.-Петербург). Анализ физической активности спортсменов с применением систем захвата движения при выполнении приседаний с частичной и полной амплитудой

	12:40-13:40
	О б е д

	13:40-14:25
	Л е к ц и я  (см. стр. 36)
(Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж)



	21 марта, четверг
Конференц-зал,
корпус АДМ, IV этаж

	Секция 9. БЕСПИЛОТНЫЙ ТРАНСПОРТ 
И РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

	Руководители:
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	к.т.н. С.В. Шаветов
(Университет ИТМО, 
С.-Петербург)
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	В.В. Богомолов 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО,
С.-Петербург)

	09:00-09:20
	119. Б.А. Серкин (ГУАП, С.-Петербург). Модернизация беспилотного летательного аппарата самолетного типа с целью выполнения вертикального взлета и посадки

	09:20-09:40
	120. К.С. Лельков (МАИ, Москва). Система траекторного управления движением гексакоптера

	09:40-10:00
	121. Д.Ю. Лившиц (АО «РПКБ», С.-Петербург), И.К. Кузьменко (АО «КБПА», г. Саратов), М.В. Прошутинский (БГТУ «ВОЕНМЕХ» им.Д.Ф. Устинова», С.-Петербург). Компенсация погрешностей измерений положения беспилотного летательного аппарата методом математической коррекции при заходе на посадку с помощью оптической системы автоматической посадки

	10:00-10:20
	122. Р.Р. Ряхимов (ИПУ РАН, Москва). Сравнительный анализ результатов моделирования процесса управления квадрокоптера в зависимости от уровня детализации математической модели динамики его полета

	10:20-10:40
	123. К.Д. Чеховская (АО «КБПА», г. Саратов). Определение перечня типовых программ полета беспилотного вертолетного средства в зоне целевого применения

	10:40-11:00
	124. А.А. Буцанец, Н.М. Ксенофонтов, С.С. Кузнецов, Г.П. Декельман (ГУМРФ им. адм. С.О. Макарова, 
С.-Петербург). Вопросы построения автоматизированной системы управления швартовными устройствами для безэкипажных судов в судоходных шлюзах

	11:00-11:20
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	11:20-11:40
	125. Е.М. Логачев (ДВФУ, г. Владивосток). Детектирование точек в задаче 3D реконструкции объектов по видеопотоку в динамических сценах при навигации автономного робота
Доклад представляется в режиме web-конференции

	11:40-12:00
	126. К.Х. Нгуен, А.М. Боронахин, Ч.И. Нгуен (СПбГЭТУ «ЛЭТИ», С.-Петербург). Оценка инфракрасной системы позиционирования беспилотных летательных аппаратов с использованием одной базовой станции
Доклад представляется в режиме web-конференции

	12:40-13:40
	О б е д

	13:40-14:25
	Л е к ц и я (см. стр. 36)

	
	


	21 марта, четверг
Зал ученого совета, комн. 431,
корпус А, IV этаж

	Секция 10. Интегрированные инерциальные 
и спутниковые системы

	Руководители:
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	Действительный член МОО  «АНУД» 
д.т.н. Д.А. Кошаев
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», 
С.-Петербург)
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	М.С. Иванов 
(АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Университет ИТМО, 
С.-Петербург)

	09:00-09:20
	127. А.А. Иванова (ГУМРФ им. адм. С.О. Макарова, 
С.-Петербург). Система контроля и управления дифференциальной подсистемой ГЛОНАСС/GPS

	09:20-09:40
	128. П.Ю. Жабин, И.С. Клемешов, В.Б. Ильин 
(АО «ЛИИ им. М.М. Громова», г. Жуковский). Летные исследования авиационных антенн спутниковых навигационных систем в условиях помех

	09:40-10:00
	129. А.С. Антонов, В.А. Савельев (АО «НПП «Радар ммс», С.-Петербург). Подавление имитационных помех с помощью адаптивных антенных решеток в аппаратуре потребителя спутниковой навигации

	10:00-10:20
	130. А.А. Черкасова (НИУ «МЭИ», Москва). Многоканальная адаптивная система слежения за фазой сигналов глобальных навигационных спутниковых систем

	10:20-10:40
	131. С.В. Долин (СГУГиТ, г. Новосибирск). Методика коллаборативного высокоточного позиционирования по сигналам глобальных навигационных спутниковых систем

	10:40-11:00
	132. П.А. Хмарский, А.О. Наумов (ИПФ НАН Беларуси, Минск). Алгоритмы трехмерной реконструкции полей концентрации электронов в ионосфере по данным глобальной навигационной спутниковой системы
Доклад представляется в режиме web-конференции

	11:00-11:20
	П е р е р ы в (чай, кофе)

	11:20-11:40
	133. У.В. Акимченко (Самарский университет). Алгоритм определения ориентации продольной оси космического аппарата по анализу геометрической видимости навигационных спутников

	11:40-12:00
	134. В.В. Андреева (Самарский университет). Формирование номинальной программы управления угловым движением малоразмерного космического аппарата, функционирующего в долунном пространстве

	12:00-12:20
	135. Е.А. Лапшова, Е.В. Баринова (Самарский университет). Моделирование движения наноспутника формата CubeSat 6U при отделении от транспортно-пускового контейнера

	12:20-12:40
	136.  А.А. Назарова (Самарский университет). Управление при формировании вращающейся тросовой группировки космических аппаратов конфигурации «квадрат»

	12:40-13:40
	О б е д

	13:40-14:25
	Л е к ц и я (см. стр. 36)
(Конференц-зал, корпус АДМ, IV этаж)


	21 марта, четверг
Конференц-зал,
корпус АДМ, IV этаж

	13:40-14:25
	Л е к ц и я
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	История адаптивного управления и машинного обучения.
д.т.н., проф. А.Л. Фрадков (ИПмаш РАН, С.-Петербург)

	14:25-14:40
	П е р е р ы в

	14:40-15:40
	П о д в е д е н и е   и т о г о в

	15:40-16:00
	З а к р ы т и е   к о н ф е р е н ц и и

	16:00
	Ф У Р Ш Е Т


	22 марта, пятница
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Уважаемые коллеги!
Приглашаем вас принять участие в 
XXVII конференции молодых ученых 
«Навигация и управление движением» 
(с международным участием), 
которая состоится 18 – 21 марта 2025 г. 
в АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор» 
(С.-Петербург, Россия).
Прием рефератов и экспертных документов 
с 1 декабря 2024 г. по 1 февраля 2025 г.
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Оргкомитет конференции
8 (812) 499 82 10 

kmu_elprib@mail.ru
kmu@eprib.ru
elektropribor.spb.ru
ГНЦ РФ АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»

197046, Санкт-Петербург, ул. Малая Посадская, 30
2

